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DiTwin — cyfrowy blizniak dla szkét zawodowych
DiTwin Moduly
Redakcja tego dokumentu zostata zakonczona w styczniu 2026 roku.

Strona projektu: https//www.ditwin.eu/

DiTwin to projekt partnerstwa na rzecz wspdtpracy w sektorze ksztatcenia i
szkolenia zawodowego (KA220-VET) finansowany w ramach programu Erasmus+.

Numer projektu: 2023-1-ITO1-KA220-VET-000154611

Finansowany przez Unie Europejska. Wyrazone poglady i opinie sg jednak
wytacznie pogladami i opiniami autora (autorow) i niekoniecznie odzwierciedlajg
poglady i opinie Unii Europejskiej lub Agenzia nazionale Erasmus+ INAPP. Ani
Unia Europejska, ani organ przyznajacy pomoc nhie moga ponosi¢ za nie
odpowiedzialnosci.

Niniejszy dokument powstat w wyniku wspodtpracy catego partnerstwa DiTwin:
Learnable Societa Coooperativa a r.l. (IT) — koordynator projektu, Digital Smart srl
(IT), ETN Training Vision Ireland (IR), University of Malaga (ES). Malaga TechPark
(ES), Innovation Frontiers IKE (GR), Uniwersytet Komisji Edukacji Narodowej,
Krakow (PL).

Niniejszy dokument jest dostepny na podstawie miedzynarodowej licencji
creative commons Uznanie autorstwa-Uzycie niekomercyjne-Bez utworéw
zaleznych 4.0.
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Modut - Technik automatyki dla Przemystu 4.0

PN Lekcja 2 - Podstawy mechatroniki, elektrotechniki i elektroniki

Ustawienie 3

Carrier is equiped on board
with an unique IDCode
written on an RFID Tag

The inductive sensor
named BG1 detects the
. incoming Carrier and

' stops the conveyor belt
(CamerID: )
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MES, by the IDCode:

1. acquires all informations
about the workpiece

2. checks on the production
progress

3. orders the working program

I
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E The RFID sensor Reader on
' the corweyor recognises
the IDCode thanks to the
TAG on the Carrier
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Wymagania

Basic knowledge of mechatronics and electronics

Uzyskane rezultaty lekcji

K4.4 Znajomosc¢ podstaw elektrotechniki i elektroniki

Czas trwania

4 godziny

Aktywnosci i kroki wykonywane w czasie lekcji

Uczniowie beda musieli obserwowac¢ i wchodzi¢ w interakcje z
symulowanym  systemem  zautomatyzowanym  Przemystu 4.0,
zarzadzajac prostymi operacjami za pomoca czujnikdw i potaczen,
systemow sterowania i sitownikoéw elektrycznych.

W ramach tego ¢wiczenia uczestnicy beda wchodzi¢ w interakcje z
cyfrowym Dblizniakiem fabryki za posrednictwem czujnika ruchu
procesowego. Beda mogli zdefiniowac¢ czasy oczekiwania, restartowac
zdarzenia i obserwowac kazdy ruch przenosnika.
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