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DiTwin — DigitalTwin for VET schools
Moduli DiTwin
La redazione di questo documento e stata completata a gennaio 2026.

Sito web del progetto: https://www.ditwin.eu/

DiTwin & un partenariato di cooperazione nel settore dellistruzione e della
formazione professionale (KA220-VET) finanziato nell'lambito del programma
Erasmus+.

Numero del progetto: 2023-1-ITO1-KA220-VET-000154611

Finanziato dall'Unione europea. Le opinioni espresse appartengono tuttavia al
solo o ai soli autori e non riflettono necessariamente le opinioni dell'Unione
europea o delllAgenzia nazionale Erasmus+ INAPP. Né |'Unione europea né
['amministrazione erogatrice possono esserne ritenute responsabili.

Questo documento & stato creato grazie alla collaborazione di tutto |l
partenariato DiTwin: Learnable Societa Cooperativa a r.l. (IT) - Coordinatore del
progetto, Digital Smart srl (IT), ETN Training Vision Ireland (IR), Universita di
Malaga (ES), Malaga TechPark (ES), Innovation Frontiers IKE (GR), Universita della
Commissione Nazionale per l'lstruzione Cracovia (PL).

Questo documento € pubblicato con licenza Creative Commons Attribution-
NonCommercial-ShareAlike 4.0 International.
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Modulo - Tecnico dell'automazione per I'iIndustria 4.0

Lezione 2 - Fondamenti di meccatronica, ingegneria elettrica,
elettronica

Setup 3

Carrier is equiped on board
with an unique IDCode
written on an RFID Tag

The inductive sensor
named BG1 detects the
. incoming Carrier and
stops the conveyor belt
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MES, by the IDCode:

1. acquires all informations
about the workpiece

2. checks on the production
progress

3. orders the working program

The RFID sensor Reader on
the corweyor recognises
the IDCode thanks to the
TAG on the Carrer

Carrier ID:
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Figura 3.3 Vettore
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Requisiti

Conoscenze di base di meccatronica ed elettronica

Risultati di apprendimento acquisiti

K4.4 Conosce i fondamenti dell'ingegneria elettrica e dell'elettronica

Durata della lezione

4 ore

Attivita e passi da attuare

Agli studenti verra chiesto di osservare e interagire con un sistema
automatizzato simulato per l'industria 4.0, gestendo alcune semplici
operazioni con i sensori e le connessioni, i sistemi di controllo e gli
attuatori elettrici.

In questa attivita, i partecipanti interagiranno attraverso il Digital Twin
della Fabbrica con un sensore di movimento di processo, potranno
definire i tempi di attesa, riavviare gli eventi e osservare ogni singolo
movimento del trasportatore.
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