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DiTwin — Gemelo Digital para la formaciéon profesional
Modulos DiTwin

La edicion de este documento se completd en enero de 2026.
Sitio web del proyecto: https://www.ditwin.eu/
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NuUmero de proyecto: 2023-1-ITO1-KA220-VET-000154611

Financiado por la Unién Europea. Sin embargo, las opiniones expresadas son
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concedente pueden ser responsables de ellas.

Este documento se ha creado mediante la colaboracion de todo el consorcio de
DiTwin: Learnable Societa Coooperativa a r.l. (IT) - Coordinador del proyecto,
Digital Smart srl (IT), ETN Training Vision Ireland (IR), Universidad de Malaga (ES),
Malaga TechPark (ES), Innovation Frontiers IKE (GR), Universidad de la Comisiéon
Nacional de Educacidn, Cracovia (PL).
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Médulo - Técnico/a en Automatizacion para la Industria
4.0

Leccion 2 - Fundamentos de mecatronica, ingenieria eléctrica y
electrénica.

Setup 3

Carrier is equiped on board
with an unique IDCode
written on an RFID Tag

The inductive sensor
named BG1 detects the
)y inu:orning Carrier and
stops the conveyor belt
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MES, by the IDCode: The RFID sensor Reader on
1. acquires all informations the conveyor recognises
about the workpiece the IDCode thanks to the
2. checks on the production TAG on the Carrier
progress
3. orders the working program
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Figura 3.3 Portador
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Requisitos

Conocimientos basicos de mecatrénica y electrénica.

Resultados de aprendizaje adquiridos

K4.4 Estar al tanto de los fundamentos de la ingenieria eléctricay la
electronica.

Duracion de la leccion

4 horas

Actividades y pasos a seguir

Se pedira al alumnado gque observe e interactle con una simulacién de
un sistema automatizado simulado en la Industria 4.0, gestionando
algunas operaciones simples con sensores y conexiones, sistemas de
control y actuadores eléctricos.

En esta actividad, las personas participantes interactuaran, a través del
Gemelo Digital de la CP Factory, con un sensor de movimiento del
proceso. Podran definir tiempos de espera, eventos de reinicio y observar
cada uno de los movimientos del transportador.
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